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Work piece surface

Distance to part depending
on screw dimensions and
screwdriving location

STÖGER AUTOMATION points out that the model shown is only exemplary
and may vary in shape and dimensions depending on the application.
Weight: approx. 3,9 kg www.stoeger.com

RSV 12

Note 1

Note 1

Hose ID (Screw
head +1mm)

[R] min.
Radius

1,5 - 2,7 95
3,0 - 4,0 100
4,3 - 7,5 110
8,0 - 9,5 150
10,0 - 13,0 200

creation date: 16.09.2020
581205

Jaws do open!
Consider space
requirements

Adapter to robot shown as an example

Varies 448

352

2x Vacuum connector
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Bauteiloberfläche

Abstand zum Bauteil
abhängig von Schrauben-
abmessung und Schraubort

STÖGER AUTOMATION weist darauf hin, dass das abgebildete Modell nur bei-
spielhaft ist und je nach Anwendungsfall in Form und Abmessungen abweichen kann.
Gewicht: ca. 3,9 kg www.stoeger.com

RSV 12

Notiz 1

Notiz 1

Schlauch ID
(Schrauben-
kopf +1mm)

[R] min.
Radius

1,5 - 2,7 95
3,0 - 4,0 100
4,3 - 7,5 110
8,0 - 9,5 150
10,0 - 13,0 200

creation date: 16.09.2020
581205

Klinken öffnen!
Platzbedarf
berücksichtigen

Adapter zum Roboter beispielhaft dargestellt

Variiert 448

352

2x Vakuumanschluss


